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１．自己紹介
名前：tomtom0915 (Connpass)

仕事：ソフトウェアエンジニア

[現職]某半導体の生産技術(14年)

[前職]車載機器の組込制御(6年)

好き：新技術、ワイン、歌舞伎

得意：装置制御、システム(FE/BE)、画像処理、統計・・・

座右の銘：「為せば成る」
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２.規格概要
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IEC61131-3規格とは？

⇒PLC制御プログラムの国際標準規格
※IEC：International Electrotechnical Commision(国際電気標準会議)

※IECK推進団体(普及&FB仕様策定)
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IEC61131-3規格の特徴

①用途別5言語

②POU：部品化 & 構造化

③変数プログラミング
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略称 意味 サンプル例

LD Ladder Diagram

ST Structured Text

IL Instruction List(非推奨)

FBD Function Block Diagram
(FB組合わせ)

SFC Sequential Function Chart
(製造ライン状態遷移)

①5大言語：“LD(FB) + ST”主流
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②POU階層構造化 & 部品化(FB)
※POU：Program Organization Unit 

入力

出力
A接点
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③変数プログラム

従来：アドレス ⇒ IEC：変数

1)IEC規格では変数(信号名)使用する

2)変数のデータ型も厳格に定義
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３.設計事例
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・構成：オムロン社IPC + EtherCAT + サーボ/DIO

・環境：PLC＠機器制御 + PC＠上位通信

[PLC] IEC61131-3/SysmacStuido

[PC] + C# / VisualStudio(.NET)

※髙橋機器選定
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①LD + ST言語採用
※役割/機能単位でモジュール分割設計

②POU階層構造/MotionFB採用
※標準FB化 = 制御ノウハウ蓄積

③Global変数採用
※変数名共通化にて再利用可

＋GIT Version管理導入
※プログラム変更履歴管理
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条件

異常

全体 単体 出力

MotionFB

Global変数

ベンダ提供FB

個別軸制御

DIO制御

複合動作動作条件

PLC側 Global変数

各階層の起動条件/状態通知

PC側 Global変数

③Global変数の積極採用

②POU階層構造設計

②MotionFB採用
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Servo-ON制御プログラム例
LD＋MotionFB LD＋ST+MotionFB
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IEC61131-3 PLC制御お薦めです！

皆様も是非お試し下さい！

まとめ


